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Uloha

Predpoved dohladnosti z kamerovych snimkov pre cely horizont. (Prevailing visibility)

Horizont je reprezentovany ako 8 po sebe zhotovenych fotiek.

Pre kazdu fotku vypocitame zvlast dohladnost.




Vstupné data 1.

e [Fotky z Popradského letiska

e Kazd4 fotka ma
o Informdciu o smere v ktorom sa zhotovila (8 roznych)
o Mnozinu bodov. Pricom kazdy bod md informéciu o
m (X, y) pozicii na fotke.
m redlnu vzdialenosti v metroch.




Vstupné data II.

Déta boli manudlne anotované.
Kazdy bod ukazuje na objekt v krajine.
Ten sa oznaci ako viditelny alebo neviditelny.

Z: vyznacenych bodov sa vypocita dohladnost.




RieSenie problému

Zvolili sme 3 pristupy zaloZené na Konvoluénych Neurdénovych Sietach (CNN)

1. Predpovedat dohladnost v metroch
o  Vystup: 1 ¢islo
2. Oznacujeme body pre kazdy smer zvldst sietou
o  Vystup: pre kazdy bod snimky urcujeme jeho viditelnost
3. Oznacujeme body jednou sietou pre vSetky smery
o  Vystup: Rovnaky ako v 2. pripade



Architektura CNN

e Priklad pre siete pre 2. & 3. pristup:

o Na vystupe dostdvame pravdepodobnosti
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Vyhodnotenie

e Accuracy per Pointer (APP)

o  Kolko bodov oznacila siet sprdvne?

e Accuracy per Image (API)
o  Pri kolkych snimkach oznacila siet vSetky body spravne?
e Prevailing Visibility (PV-MAE)
o Priemerny rozdiel medzi P.V. vypocitanej z ¢lovekom vyznacenych bodov a sietou

e Prevailing Observer Visibility (POV-MAE)

o Priemerny rozdiel medzi P.V. uréenou “expertom” a sietou



Vysledky pre treti pristup

Accuracy per Pointer (APP): 97.85%

Accuracy per Image (API): 76.82 %

Prevailing Visibility (PV-MAE): 329.1 m.
Prevailing Observer Visibility (POV-MAE): 818.3 m.



Priklad

e Vsetky body su spravne klasifikované (¢ervené nevidno, zelené vidno)




Limitacie Datasetu

e C(Clovek moze zle oznacit bod pri anotovani.

e Nie je tiplne jasné, ¢i by sa mal bod oznadit alebo nie.
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